Master universitario en Automética y Robética

Los perfiles de formacién previa mas adecuados son:

e Titulaciones de grado en Ingenieria afines a la automatica y a la robética (Ingenieria Industrial, Electronica, Eléctrica, Mecanica, Informatica o
Telecomunicacién, entre otras).

¢ Titulaciones de grado en Fisica o Matematicas.
CUADRO DE RECONOCIMIENTOS

Se establece un maximo de 60 créditos reconocibles para aquellos estudiantes que puedan aportar experiencia formativa en automatica, robdtica o
electrénica, especificamente aquellos estudiantes procedentes de la ingenieria industrial que hayan especializado su curriculum en automatica o en
electrénica. En este maximo de 60 créditos se contempla asimismo la posibilidad de reconocer créditos vinculados a la experiencia profesional de los

candidatos

ESTUDIOS PREVIOS

ASIGNATURAS ORIGEN (Locales)

Cdédigo asignatura

ASIGNATURAS RECONOCIDAS Méaster (ECTS)

Ingenieria Industrial, Sistemas Informaticos en Tiempo Real (6) 240AR031 Sistemas empotrados y de Tiempo Real (4,5)
Intensificacion en Automatica  (organizacion Industrial (6) 240AR016  |Organizacion Industrial (4,5)
Administracién de Empresas (6) 240AR025 Administracién de Empresas y Organizaciones (4,5)
Resto asignaturas especialidad 18 créditos bloque optativo
Tecnologia de Control (24301) 240AR051 Sensores, Instrumentacién y Comunicacion (4,5)

ESTUDIOS PREVIOS

ASIGNATURAS ORIGEN (Locales)

Cdédigo asignatura

ASIGNATURAS RECONOCIDAS Méaster (ECTS)

Ingenieria Industrial, otras
intensificaciones

Organizacion Industrial (6)

240AR016

Organizacion Industrial (4,5)

Administracion de Empresas (6)

240AR025

Administracion de Empresas y Organizaciones (4,5)

Segun intensificaciones

Entre 6 y 18 créditos bloque optativo

ESTUDIOS PREVIOS ASIGNATURAS ORIGEN (Locales) Cdadigo asignatura |JASIGNATURAS RECONOCIDAS Master (ECTS)
Segundo Ciclo en Ingenieria en|ingenieria de Control 1 (6) 240AR011 Sistemas de Control Lineales Multivariables (6)
Automatica y Electronica Modelado, Identificacion y Simulacion de 240AR013 Modelado, identificacion y simulacion de sistemas
Industrial Sistemas (9) dinamicos (4,5)

Optimizacion y Control Optimo (6) 240AR014 Optimizacion en Control y Robética (4,5)
Control y Programacion de Robots (6) 240AR012 Cinematica, Dindmica y Control en Robética (6)
Sistemas Informaticos en Tiempo Real (6) 240AR031 Sistemas empotrados y de Tiempo Real (4,5)
Redes de Comunicacion Industriales (4,5) 240AR055 Sistemas de control en red (4,5)

Resto asignaturas especialidad 18 créditos bloque optativo




ESTUDIOS PREVIOS

ASIGNATURAS ORIGEN (Locales)

Cdédigo asignatura

ASIGNATURAS RECONOCIDAS Méaster (ECTS)

Electrénica

Segundo Ciclo en Ingenieria en|Procesado de la Imagen (6)

240AR015 Visién per computador (4,5)
Sistemas Encastados en Tiempo Real (6) 240AR031 Sistemas empotrados y de Tiempo Real (4,5)
Procesado de la Sefial y Comunicaciones (6) 240AR051 Sensores, Instrumentacién y Comunicacion (4,5)
Organizacion de Empresas (4,5) 240AR016 Organizacion Industrial (4,5)

Resto asignaturas especialidad

18 créditos bloque optativo

ESTUDIOS PREVIOS

ASIGNATURAS ORIGEN (Locales)

Cdédigo asignatura

ASIGNATURAS RECONOCIDAS Méster (ECTS)

Ingenieria
Telecomunicaciones

Segln optatividad

Entre 0 y 18 créditos bloque optativo

ESTUDIOS PREVIOS

ASIGNATURAS ORIGEN (Locales)

Cddigo asignatura

ASIGNATURAS RECONOCIDAS Master (ECTS)

Ingenieria Informatica

Segln optatividad

Entre 0 y 18 créditos bloque optativo

COMPLEMENTOS DE FORMACION

Se establece un maximo de 30 créditos en complementos formativos.

Se establece que no se definiran complementos formativos para los perfiles vinculados a segundos ciclos y para las titulaciones de Ingenieria
Electrénica Industrial y Automatica

ESTUDIOS PREVIOS

Via grados de la rama de Ingenieria y Arquitectura Complementos
Grado en Ingenieria Electrdnica Industrial y Automatica No requiere
Grado en Ingenieria en Tecnologias Industriales No requiere
Grado en Ingenieria Eléctrica No requiere
Grado en Ingenieria Mecanica No requiere
Grado en Ingenieria Informatica Mecanica
Grado en Ciencias y Tecnologias de Telecomunicacion No requiere
Grado en Ingenieria Fisica No requiere




Via grados de la rama de Ciencias

Complementos

Grado en Matematicas

Gestidn de Proyectos
Economia y Organizacion Industrial
Mecanica

Grado en Fisica

Gestidn de Proyectos
Economia y Organizacién Industrial,
Informatica

Via Ingenierias, Segundos Ciclos y Licenciaturas de la anterior ordenacion de estudios

Complementos

Ingenieria Industrial

No Requiere Complementos

Segundo Ciclo en Ingenieria en Automatica y Electrdnica Industrial

No Requiere Complementos

Segundo Ciclo en Ingenieria Electrdnica

No Requiere Complementos

Licenciatura en Matematicas

Gestién de Proyectos

Economia y Organizacion Industrial
Electricidad y Electrénica
Mecanica

Control y Automatizacion

Licenciatura en Fisica

Economia y Organizacion Industrial
Control y Automatizacion

Via Ingenierias Técnicas de la anterior ordenacion de estudios

Complementos

Ingenieria Técnica Industrial, especialidad en Electrdnica Industrial

Mecanica
Informatica
Control y Automatizacion

Ingenieria Técnica Industrial, especialidad en Mecdnica

Electricidad y Electrénica
Informatica
Control y Automatizacion

Ingenieria Técnica Industrial, especialidad en Electricidad

Mecdnica
Informatica
Control y Automatizacion

Ingenieria Técnica Industrial (otras especialidades)

Segun criterio comisién académica




