Master universitari en Automatica i Robotica

Els perfils de formacié prévia més adequats sén:

. Titulacions de grau en Enginyeria afins a I'automatica i a la robotica (Enginyeria Industrial, Electronica, Electrica, Mecanica, Informatica o Telecomunicacio,
entre d'altres).
. Titulacions de grau en Fisica o0 Matematiques.

QUADRE DE RECONEIXEMENTS

S'estableix un maxim de 60 crédits a reconéixer per a aquells estudiants que puguin aportar experiéncia formativa en automatica, robotica o electronica,
especificament aquells estudiants procedents de I'enginyeria industrial que hagin especialitzat el seu curriculum en automatica o en electronica. En aquest maxim
de 60 credits es contempla aixi mateix la possibilitat de reconeixer credits vinculats a I'experiéncia professional dels candidats

ESTUDIS PREVIS ASIGNATURES ORIGEN (Locals) Codi assignatura| ASSIGNATURES RECONEGUDES Méaster (ECTS)
Enginyeria Industrial, Sistemes Informatics en Temps Real (6) 240AR031 Sistemes empotrats i de Temps Real (4,5)
Intensificacié en Automatica | organitzacio Industrial (6) 240AR016  |Organitzacio Industrial (4,5)
Administracié d’'Empreses (6) 240AR025 IAdministracié d’Empreses i Organitzacions (4,5)
Resta assignatures especialitat 18 crédits bloc optatiu Q4
Tecnologia de Control (24301) 240AR051 Sensors, Instrumentacio i Comunicacié (4,5)
ESTUDIS PREVIS ASSIGNATURES ORIGEN (Locals) Codi assignatura [ASSIGNATURES RECONEGUDES Master (ECTS)
Enginyeria Industrial, altres |Organitzacio Industrial (6) 240AR016 Organitzacio Industrial (4,5)
intensificacions Administracié de Empresas (6) 240AR025  |Administracié6 d’Empreses i Organitzacions (4,5)
Segons intensificacions Entre 6 i 18 credits bloc optatiu
ESTUDIS PREVIS ASSIGNATURES ORIGEN (Locals) Codi assignatura |ASSIGNATURES RECONEGUDES Master (ECTS)
Segon Cicle en Enginyeria |[Enginyeria de Control 1 (6) 240AR011 Sistemes de Control Lineals Multivariables (6)
andﬁs:r(ijgéﬂcai Electronica |\odelat, Identificacio i Simulacié de Sistemes (9)]  240AR013  |Cinematica, Dinamica i Control en Robotica (6)
Optimitzaci6 i Control Optim (6) 240AR014 Modelat, identificacid i simulacié de sistemes dinamics (4,5)
Control i Programacio de Robots (6) 240AR012 Optimitzacio en Control i Robaotica (4,5)
Sistemas Informatics en Temps Real (6) 240AR031 Sistemes empotrats i de Temps Real (4,5)
Xarxes de Comunicaci6 Industrials (4,5) 240AR055 Sistemes de control en xarxa (4,5)
Resta assignatures especialitat 18 credits bloc optatiu Q4




ESTUDIS PREVIS ASSIGNATURES ORIGEN (Locals) Codi assignatura

ASSIGNATURES RECONEGUDES

Segon Cicle en Enginyeria |Processat de la Imtage (6) 240AR015 Visi6 per computador (4,5)

en Electrénica Sistemes Encastats en Temps real (6) 240AR031  [Sistemes Encastats en Temps real (4,5)
Processat del Senyal i Comunicacio (6) 240AR051 Sensors, Instrumentacié i Comunicacio (4,5)
Organitzacio d’ Empreses (4,5) 240AR016 Organitzacio Industrial (4,5)

Resta assignatures especialitat

18 credits bloc optatiu Q4

ESTUDIS PREVIS ASSIGNATURES ORIGEN (Locals) Codi assignatura

ASSIGNATURES RECONEGUDES

Enginyeria Segons optativitat
Telecomunicacions

Entre 0 i 18 crédits bloc optatiu

ESTUDIS PREVIS ASSIGNATURES ORIGEN (Locals) Codi assignatura

ASSIGNATURES RECONEGUDES

Enginyeria Informatica Segons optativitat

Entre 0 i 18 crédits bloc optatiu

COMPLEMENTS DE FORMACIO

S'estableix un maxim de 30 crédits en complements formatius. S'estableix que no es definiran complements formatius per als perfils vinculats a segons cicles i per

a les titulacions d'Enginyeria Electronica Industrial i Automatica.

ESTUDIS PREVIS Via graus de la branca d’Enginyeria i Arquitectura

Complements

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

No requereix

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials

No requereix

Grau en Enginyeria Electrica

No requereix

Grau en Enginyeria Mecanica

No requereix

Grau en Enginyeria Informatica

Mecanica

Grau en Ciéncies i Tecnologies de Telecomunicacio

No requereix

Grau en Enginyeria Fisica

No requereix

ESTUDIS PREVIS Via graus de la branca de Ciéncies

Complements

Grau en Matematiques

Gestio de Projectes
Economia i Organitzacio Industrial
Mecanica

Grau en Fisica

Gestiod de Projectes
Economia i Organitzacid Industrial
Informatica

ESTUDIS PREVIS Via Enginyeries Segons Cicles i Llicenciatures de I’anterior ordenacié d’estudis

Complements

Enginyeria Industrial

No requereix




Segon Cicle en Enginyeria en Automatica i Electronica Industrial

No requereix

Segon Cicle en Enginyeria Electronica

No requereix

Llicenciatura en Matematiques

Gestid de Projectes

Economia i Organitzacid Industrial
Electricitat i Electrdnica

Mecanica

Control i Automatitzacié

Llicenciatura en Fisica

Economia i Organitzacio Industrial
Control i Automatitzacid

ESTUDIS PREVIS Via Enginyeries Técniques de I’anterior ordenacié d’estudis

Complements

Enginyeria Técnica Industrial, especialitat en Electrénica Industrial

Mecanica, Informatica
Control i Automatitzacid

Enginyeria Técnica Industrial, especialitat en Mecanica

Electricitat y Electrdnica
Informatica, Control y Automatitzacio

Enginyeria Técnica Industrial, especialitat en Electricitat

Mecanica, Informatica
Control y Automatitzacio

Enginyeria Técnica Industrial (altres especialitats)

Segons criteri comissié academica




